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 ø16 h7 軸直徑
最大 ø 11 穿孔

ø30 機械阻擋直徑

90以上
纜線空間

1mm 平切 
錐形孔 ø3,90°

* 機械性阻擋裝置位置幅度

「A」的詳細資料

或
以

下

ø16 h7 軸直徑
最大ø 11 穿孔

ø30 機械阻擋直徑

90 以上
纜線空間

1mm 平切 
錐形孔  ø3,90°

* 機械性阻擋裝置位置幅度

「Ａ」的詳細資料

或
以

下
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手臂 #1 + 手臂 #2 的長度 (mm)

手臂 #1 的長度 (mm)

最大動作範圍 (mm)

關節 #1 的動作角度 (°)

關節 #2 的動作角度 (°)

動作範圍 (mm)

後方動作範圍 (mm)

到達機械止動的關節 #1 角度 (°)

到達機械止動的關節 #2 角度 (°)

機械止動區(mm)

後方機械止動區 (mm)
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LS3-B401□機型

400

175

449

132

141

141.6

325.5

2.8

4.2

128.8

333.5

標準型 無塵室型

標準型 無塵室型

標準型 無塵室型

■ 外觀尺寸(臺架式) [單位: mm]

■動作範圍(臺架式)
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